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Régulation ISOBUS

1 — Caractéristiques du boitier A-Touch

a.0kg/ha ; Bouton Démarrer/Eteindre

0.0kg/ha

Touches verrouillage ou capture Ecran sur USB

Touches de fonction

Raccordement de I'antenne GSM
Seulement pour le cas d'un terminal avec
modem GSM installé

N'est pas utilisé pour le moment

Raccordement caméra analogique
Seulement pour le cas d'un terminal avec
modem GSM installe

Art. - Nr. 30322527

Raccordement cameéra analogique
Seulement pour le cas d'un terminal avec
modem GSM installe

Port USB
USB 1.1

Fr / Mars 2026

®

@

Capuchon protecteur pour la prise USB
Il protége le port USB de la poussiére

Emplacement pour la carte SIM

Raccordement B

Raccordement CAN-Bus

Voir le chapitre : Brochage raccordement B
[=79]

Raccordement A

Raccordement CAN-Bus

Pour le raccordement de I'equipement de
base ISOBUS.

Raccordement C

Port serie RS232 pour :

- Récepteur GPS

- Compensateur d'inclinaison "GPS TILT-
Module"

- Barre de guidage

N )AGRISEM®




Régulation ISOBUS

2 — Mise a jour

1 —Insérer la clé USB dans le port, moniteur
éteint

Il est important de vérifier la
compatibilité de la version ou de la
configuration aupres de votre référent
technique, ainsi que de la
configuration de la machine.

Ps: La clé ne doit contenir que les dossiers de la mise a jour

2 —Démarrer le moniteur, I'écran afficher au bout 3 — Appuyer sur la touche ME pour aller dans
de quelque seconde le dossier

Domricadmanager 2 v3.25  MAL: 00-0C-CE-7C-98-70
A "

1. Sdlectiorrez lepparail

2. Merauer [ appereil,

3. Sdlectionriez un fichier & tékcherger,

Afficher 25 irformatiors sur Feporsl]

Bctvialser la liste

Fr/ Mars 2026 @AGHISEM®



Régulation ISOBUS

2 — Mise a jour

5 — Appuyer sur la touche ME une fois la mise a

4 — Sélectionner la configuration semoir souhaiter ) )
jour effectuer et redémarrer la console

et appuyer sur la touche ME

Sélectiorner fichier

NSEDISKDovnload

Etat cu béléchergement

oAc
MEISP_full_ao(5.0.7).mec : 1SOBLS DRILL Corfrol
MEISP_full_a0(5.0.12).mec :

MEISP-BS-Lib-Upgrade.mec =
oot s 2D+ v s ENNEENNNENNNREEEEN

Reésileat de tékéchargement :

Arpareil | ME0Z8501101|0xAC
1. Sélectionnez un fichier A tlécharger Résultat : Le tléchargement a réussi.

2. Commerwer le téléchargement.
Afficher tous les fichiers dane le dossier
Afficher les informations s le fichier

Revenir a la liste des fichiers
FRevenir a |a liste des appareils

Fr / Mars 2026 _I\_ AGRISEM’




Régulation ISOBUS
3 —Icones => DESIGNATION

Lexigue des icones sur la page de travail :

@ ‘ Doseur 1 non calibré Trémie pleine

dim\ Doseur 1 calibré Trémie presque vide
ﬁ Trémie vide

CIEL La rampe est désactivée (outil levé)

o, i 0.0/ 100.0kg/ha
= 0.0/ 0.0kg/ha

&y 0 /0 ED) 0.0 hasn p i - iL | La rampe est activée

La rampe est en mode semis

( Icone d’information

La rampe est coupée par le Section control ou par I'utilisateur

Rampe levée |mnnnmnni| Ramee baissée — =@ _| Larampe est coupée par le Section control ou par l'utilisateur,
Outil levée ou vitesse a 0 km/h Y,
N

Section control
(Icone de navigation

Phare travail
total

Alarme trémie Informations surface Marche / Arrét de I'application

Prédosage Parametres Jalonnage iR Marche/arrét moteur Droit

Mode mouillére . @l | Marche/arrét moteur Gauche Mode mouillére

Capteur de bouchage 4 Amorcage doseur(s) Parameétres

Fr/ Mars 2026 @AGHISEM®
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Régulation ISOBUS
3 —Icones => DESIGNATION

Lexigue des icones :

Parametres vitesse

- Page suivante
“ Lancement de la calibration

Contréle de dose par
le task control

Sélection du VT/TC

Acces calibration

Diagnostic

Confirmation

Acceés coupure produit (trémie @) Coupure du produit (trémie)

Fr / Mars 2026 (_I\QAGRISEM‘E




Régulation ISOBUS

4 — Configuration systeme de coupure + largeur de travail

1 — Ecran d’accueil, Appuyer sur la touche ME Parameétre:

=
=

0.0/ 100.0kg/ha @

0.0/ 0.0kg/ha |FETETLIee:

1/ 1
OTI/NH% 0.0 hasn

3 — Appuyer sur la fonction suivante pour choisir
la prise d’information de coupure souhaitée:

2 — Appuyer sur la touche 8 parametre et 4:

6oy

&

”'I CONFIGURATION

@ Rampe

Position de travail
Capteur position trav. 1

Section Control manuel
Non

o)

4 — Sélectionner la coupure et valider :

C) Tracteur

Capteur position trav. 1

© Pos. trav. tirs activee

@AGFIISEM@



Régulation ISOBUS

4 — Configuration systeme de coupure + largeur de travail

5 — Appuyer sur la touche ME pour configurer la largeur: 6 — Appuyer sur la largeur de travail pour modifier
celle-ci:

- | CONFIGURATION ) ) | GEOMETRIE

Rampe Rampe 1

POSition de travail Largeur travail Ine.lor. la ma.
Capteur position trav. 1 '" 0'ms

Section Control manuel Ine. lor. 1'arr.
Non 0 ms

7 — Définir la largeur totale de travail, puis appuyer sur 8 — Attention, si configuration avec 2 rampes comme
la touche retour (ME) pour revenir sur la page travail I'image, il faut vérifier la largeur de la rampe 2, reprendre
le visuel 5 et allez a I'étape 9

][ GEOMETRIE 0.0/ o0.okg/ha
el Rampe 1 = 0.0/ ©.okg/ha

Largeur travail Ine.lox. la ma.

6.00m 0 ms

Ine.lor. 1'arr.

0 ms

& 0.0k’ 1/ 1
n 0 Tr/mn @ 0.0 hasn

@AGFIISEM@




Régulation ISOBUS

4 — Configuration systéeme de coupure + largeur de travail
10 — Appuyer sur la touche ME pour configurer la
Iargeur:

9 — Appuyer sur la touche ME pour avoir la rampe 2

é) CONFIGURATION

”'I CONFIGURATION

Rampe

Position de travail
Capteur position trav. 1

Section Control manuel

Rampe

Position de travail
Capteur position trav. 1
Section Control manuel
Oui

Oui

12 —revenir sur la page de travail en appuyant sur la

11 - Appuyer sur la largeur de travail pour modifier
touche retour (ME) 3X

celle-ci:

3

IGEOMETRIE o
sl Fampe (e GEOMETRIE

Rampe 2

Largeur travail Ine.loxr. la ma.
Largeur travail Ine.lor. la ma

[<-}- - 6.00 0 ms

Ine.lor. 1'arr.
Ine.loxr. 1'arr

0 ms

@AGFIISEM@




Régulation ISOBUS

5 — Configuration prise de vitesse + choix prise de vitesse

Calibration du radar

1 - Pour calibrer le radar, il faut tracer 100 meétres
précisément dans le champ

2 - Mettre la machine en position de travail

3 — Allumer le boitier, puis appuyer sur la

4 — Appuyer sur la touche 1
touche ME ppuy

o, 0.0/ 100.0kg/ha
= 0.0/ ©0.0kg/ha [EEILEON

i
& 0.0 km/n’ 1/

0 Tr/mn % 0.0 ha/n

@AGHISEM®
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Régulation ISOBUS

5 — Configuration prise de vitesse + choix prise de vitesse

6 — Pour effectuer une calibration du radar,
Appuyer maintenant sur la touche ME

5 — Choisir la source de vitesse
- Touche 1 simulation
- Touche 2 tracteur
- Touche 3 DGPS (standard) -7 REGLAGES

3 Vitesse

simulation 0.0 kmsn|

'@s R.EGLAGES Tracteur :
Vitesse
Plancher 0.0 km/h

Simulation 0.0 km/hD Appareil attel O0.0km/n v
Tracteur : i 12800 tmpuls/100m
Plancher 0.0 km/n| |
Appareil attel 0.0 km/h
12800 tmpuls/100m

8 — Appuyer sur la touche ME au bout des
100m

7 — Appuyer maintenant sur la touche ME

CALIBRATION

@@ Vitesse appareil attelé

CALIBRATION

186 vitesse appareil attelé : : 4
Parcourir trajet mainte
Sélectionner distance de -nant et arréter a fin.
100 m sur le champ. n Qj?
2. Arréter

1. Démarrer terminer par
= X

démarrer avec (2] ou terminer avec
Encodeur de vitesse : (1]

1]

@AGFIISEM@




Régulation ISOBUS @
\

5 — Configuration prise de vitesse + choix prise de vitesse
10 — Le Moniteur revient a cette page , appuyer

9 — Appuyer maintenant sur la touche ME a la
fin des 100m sur la touche ME pour revenir a la page de travail

-.f;'% REGLAGES

CALIBRATION
106 vitesse appareil attelé & Vitesse
Simulation 0.0 k/n|

Parcourir trajet mainte
-nant et arréter a fin. Tracteur :
2. Arréter m Plancher 0.0 kn/h|
Appareil attel 0.0 km/nlv
X 12831 tmpuls/100m

terminer par
ou terminer avec =

Encodeur de vitesse :[(n1]
12831

11 - Sur la page d’accueil, vérifier la vitesse en
comparant avec le tracteur

o, 0.0/ 100.0kg/ha
= 0.0/ o0.o0kg/ha

Si I'écart de vitesse est trop important, il faut réitérer la

manipulation

@AGHISEM®




Régulation ISOBUS

6 — Base de données produits
1 — Ecran d’accueil. Appuyer sur le bouton ME: 2 - Appuyer sur la touche 8 ME:

o, i 0.0/ 100.0kg/ha
= 0.0/ o0.okg/ha FEEIETLEG:

&
& 0.0k’ 1/ 1
@ 0 Tr/mn % 0.0 ha/h

3 — Appuyer la touche 3 4 — Configuration produit, appuyer sur le bouton ME

CONFIGURATION CONFIGURATION £

Base donn. produits BOOM 1

Produit

Renommer :

BOOM 1

Type de produit
Semence

Type de volume
Masse

Note

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

(I

6 — Suite parameétre produit et information d’utilisation du
produit, puis appuyer sur ME 2 fois

6 — Base de données produits

5 — Parameétre produit, appuyer sur le bouton ME

CONFIGURATION

Base donn. produits BOOM 1

Consignhe

100 .0 kg/ha
Ajustement

10 %
Rap. transm.

1/ 1

Consigne V. R. turbine
4000 Tr/mn
Tolérance V. R. turbine
+ 25 % - 25z

£

.

Z N
w

7 — Configuration d’un nouveau produit en

appuyant sur le produit

CONFIGURATION

Base donn. produits BOOM 1

Produit

Renommer :

BOOM 1

Type de produit
sSemence

Type de volume
Masse

Note

=2
-

CONFIGURATION

bas/vide
Ecart accepté
+ 15 % -1 15 %
Surface
0.00 na
Volume
0.00 kg
Rendement surface
0.00 na/n

Base donn. produits BOOM 1

Seuil alarme remplissage

8 - Choisir un nouveau produit, puis valider

N )AGRISEM®




Régulation ISOBUS

6 — Base de données produits

9 — Renommer le produit

10 — Sélectionner un type de produit pour le définir

CONFIGURATION

Base donn. produits

Produit

Renommer :

3

Type de produit
Indéefini

Type de volume
Indéfini

Note

CONFIGURATION

Base donn. produits

Produit

Renommer :

3

Type de produit
Indéfini

Type de volume
Indéfini
Note

11 — Sélectionner de préférence « Semence » .

12 — Sélectionner le type de volume

Indefini

Semence

Engrais

CONFIGURATION

Base donn. produits

Produit

3

Renommer :

3

Type de produit
'Semence

[

&ndéfini I

Note

N )AGRISEM®




Régulation ISOBUS

6 — Base de données produits

13 — Sélectionner le type de volume « Masse »

Indefini

Nombre

E
@)
Masse
@)

Volumes

15 — Ajustement correspond au palier de la
modulation manuel

14 — Appuyer sur la touche Me

CONFIGURATION

Base donn. produits

Produit

Renommer :

3

Type de produit
Semence

Type de volume
Masse

Note

16 —Mettre la consigne de vitesse utilisé
Mettre la tolérance de celle-ci a +/- 25%

CONFIGURATION

Base donn. produits

Consigne
0.0 kg/ha

Ajustement a
=
Rap. transm.

1/ 1 v
Consigne V. R. turbine
A500 Tr/mn

Tolérance V. R. turbine
+ 25 % -| 25 %

CONFIGURATION

Base donn. produits

Consigne
0.0 kg/ha
Ajustement
10 %
Rap. transm.
1/ 1
onsigne V. R. turbine
M Tr/mn
Tolérance V. R. turbine
+ % = %

2
-
v

A

AGRISEM’




Régulation ISOBUS

6 — Base de données produits

- 18— Bas/ vide : les 2 capteurs sont actifs

17 — Capteur de trémie, choisissez le niveau d’alarme: ) . .
- Vide : uniquement le capteur du fond est actif

CONFIGURATION éiﬁ

Base donn. produits BOOM 1

Seuil alarme remplissage
|bas/vide |
Ecart accepté
+| 15 % -| 15 %
Surface

0.00 ra
Volume

0.00 kg

Rendement surface

0.00 hash

Lo

o
v

19 — Venir modifier les valeurs d’écart accepté

d’alarme des moteurs de doseur a 15%

CONFIGURATION éi%

Base donn. produits BOOM 1

Seuil alarme remplissage
bas/vide
Ecart accepte
s |
Surface
0.00 ra
Volume
0.00 kg
Rendement surface
0.00 hasn

o
v

Désactivée : Aucune alarme activées

(:) bas/vide
(:) vide
Désactivee

20 - Appuyer sur la touche ME 2X, cela
enregistrera votre produit

CONFIGURATION

Base donn. produits BOOM 1

Seuil alarme remplissage
bas/vide
Ecart accepte
+ 15 % -1 15 %
Surface
0.00 nra
Volume
0.00 kg
Rendement surface
0.00 nasn

AGRISEM’




Régulation ISOBUS

6 — Base de données produits, Affiliation produit/trémie

21 — sélectionner la touche 2 22 — Sélectionner le produit de la trémie
souhaité

.Fg'-ﬂ REGLAGES

Commande de dosage/trémie

N e / N\ o /
Produit attribué
BOOM 1 |BOOM 2

onsigne [.../hal N
100.0kg 0.000kg _
Fact. calib.
0.000J:, 0.0007:, \

Ajustement consigne
10= 10

23 — La configuration a été mise avec succés 24 - Appuyer sur la touche ME pour revenir
sur la page de travail.

: Lo
& ID: 006 e ) EoEern::ﬂGeEdse dosage/trémie m

Donnees
transférées
avecC succes.

Produit attribue
BOOM 1 |BOOM 2
Consigne [.  /hal ) A
100.0kg 0.000kg _
Fact. calib.
0.0007;, 0.000/,, fi@%
Ajustement consigne  —

@AGFIISEM@




Régulation ISOBUS

7 — Test de calibration des doseurs

1 - Activer le semoir Appuyer sur la touche ME 2 — Appuyer sur la touche ME

o 0.0/ 100.0kg/ha o, 0.0/ 100.0kg/ha
= 0.0/ o0.okg/ha : = 0.0/ o0.0kg/ha |[FEEEEEiEE:

—_— e
e ———

B
© 0.0 k" 1/ 1 1/ 1

(T
T r/mn . a 0 1x/mn 0.0 na o
&, 0 re/mn BO) 0.0 harn T /mn B0 ha/h Q_ mE

3- Sélectionner la touche 2 4 — Renseigner les consignes puis appuyer sur
la touche ME

REGLAGES éga

ecd Commande de dosage/trémie

Produit attribue
BOOM 1 |BOOM 2
consigne
EO0.0
Fact. .
0.0007;, 0.000/,,
Ajustement consigne

@AGHISEM®
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Régulation ISOBUS

7 — Test de calibration des doseurs

5 — Choix du doseur a calibrer

6 — Sélectionner le doseur a calibrer

@
O 2

CALIBRATION
W 1. Démarrer

Consigne
100.0 kg/ha
Vitesse de travail
0.0 km/h
Fact. calib.
0.00 g/tr

2
-

7 — Rentrer et vérifier les informations des cadres rouges. 8 — Amorcer le doseur par la touche ME,

Remarque, le « fact calib » ne doit pas étre a 0 ou 9999

CALIBRATION CALIBRATION

1. Démarrer

1. Démarrer

Doseur
1

Mode
Manuel

Consignhe
[ 100 0Jxosna

Vitesse de travail
km/h
Fact. calib.

133 .33)e/tr

Consigne
100.0 ka/ha
Vitesse de travail
100 km/n
Fact. calib.
133 .33 g/tr

AGRISEM’




Régulation ISOBUS

7 — Test de calibration des doseurs

9 — Lancer le mode calibration par la touche ME

10 — Appuyer sur le bouton de calibration au
niveau de la trémie

CALIBRATION CALIBRATION
S )

e2e? 3 Démarrer

2. Tourner

Doseur
1

Mode
Manuel

Consigne Annuler
100.0 ka/nha )

Vitesse de travail

10”0 kn/h &[]

Fact. calib. N
133.33 o/ts : d

Valeur calculée
0.000 «q

11 — Modifier la « Valeur pondérée » avec le 12 — Rentrer le poids de la pesée
résultat obtenue de la pesée

= | CALIBRATION
27 3 Resul.

\VValeur pondérée

e ¥

Valeur calculeée
5.151 kg

Ecart

0.0

Vitesse
min. 2.8 max.14.0 «km/n

N )AGRISEM®




Régulation ISOBUS

7 — Test de calibration des doseurs

13 — Vérifier si les vitesses mini et maxi sont cohérentes. 14 — Valider la calibration par la touche ME
Un message d’erreur peut apparaitre pendant le travail, si
la plage motrice n’est pas bonne, modifié le réglage au

doseur. CALIBRATION

3. Résul.

@

CALIBRATION

&7 3. Resul. = Valeur calculée Qf
@ggﬁ 5.151 kg

Ecart %

5.9«

Valeur calculeée
5.151 «g

v O
Ecart g

Vitesse

5.9
min. 2.7 max.13.2 «m/n

Vitesse
min. 2.7 max.13.2 «km/n

16 — Recommencer la procédure au numéro 5 afin de
calibrer les autres doseurs,

15 — Le facteur de calibration se modifie =] CALIBRATION @
apres chaque test en fonction du résultat SE27 1 Deémarrer
-

obtenu. Doseur
L'opération doit se répéter tant que le poids I;ode
obtenu n’est pas proche du poids théorique (- Manuel

de 5 % d’erreur). Consigne
100.0 kg/ha

. .. , L. Vitesse de travail
Les vitesses indiquées sont les limites de la 0.0 km/n

plage de travail de la distribution suivant ¢a FaCt'ocgéib'

. . o - . /tr
configuration, modifier celle-ci si la plage de :
travail ne correspond pas.

N )AGRISEM®




Régulation ISOBUS

8 — Arrét d’un produit (trémie)

1 — Il est possible de couper un produit ( une trémie)
Appuyer sur la touche ME

o 0.0/ 100.0kg/ha
= 0.0/ o0.o0kg/ha

i
@ 0.0 k" 1/ 1
@ OTr/mn% 0.0 ha/n

3 — Appuyer sur la touche ME

Fga] REGLAGES

Commande de dosageftrémie

\ o/ \ o/
15,2]
Produit attribueé
BOOM 1 |[BOOM 2
Consigne [.../hal
100.0kg [0.000kg
Fact. calib.
125.9%;, 0.0007,.

Ajustement consigne
10= 10%

2 — Appuyer sur la touche 2

4 — Appuyer sur la touche ME pour couper le produit

Eﬂ REGLAGES

Commande de dosage/trémie

i=En
Produit attribue
BOOM 1 |BOOM 2
Consigne [.../hal
100.0kg 0.000kg
Fact. calib.
125.97:, 0.0007..
Ajustement consigne
10 (13

@AGHISEM®




Régulation ISOBUS

8 — Arrét d’un produit (trémie)

5 — Le produit 1 est désactivé, appuyer sur la touche
ME pour revenir a I'écran de travail

6 — Sur la page de travail, nous voyons le produit 1 arrété

Commande de dosage/trémie 16 0.0/ 0.0kg/ha
P — :

; ® ; ( o ; 3 i 1
a2, W e
Produit attribue —
BOOM 1 |BOOM 2
Consigne [.../hal
100.0kg 0.000kg

Fact. calib. @%@ =l
Jastapont. coners &  0.0knm’ 1/ 1

Ajustement consigne
10 10x &y 0r/mn BD) 0.0 hasn

.ng';] REGLAGES 0.0/ 100.0kg/ha

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

9 — Allumer les feux de travail

1 — Appuyer sur la touche suivante pour se 2 — Appuyer sur la touche 6
rendre dans le sous menu

o 0.0/ 100.0kg/ha
= 0.0/ o0.o0kg/ha LS

i
& 0.0/’ 1/ 1
@ 0 Tr/mn @ 0.0 ha/n

3 — Appuyer sur la touche suivante 3 la fonction lumiére 4 — Appuyer sur la touche suivante pour allumer les feux

[I5 Fonctions spéc. 5% ECLAIRAGE
00 @

2%

1o

-8 _—
af |

@AGFIISEM@



Régulation ISOBUS

10 — Jalonnage

Procédure :

Voici comment procéder pour choisir le rythme de jalonnage approprié :
Vous connaissez la largeur de travail de votre semoir.
Vous connaissez la largeur de travail de votre pulvérisateur.

1. Prenez la décision de commencer le travail par la bordure gauche ou la bordure droite du champ.

2. Effectuez le calcul suivant :
largeur de travail du pulvérisateur divisé par largeur de travail du semoir

ex.:12:3=4,;15:3=50u20:3=6,67

= Les résultats suivants sont possibles :
des nombres pairs (2; 4 ; 6 ; etc.),

des nombres impairs (3;5; 7 ; etc.)

et des nombres décimaux (1,5 ; 4,5 ; 5,33 ; etc.)

= Vous devez choisir un rythme de jalonnage différent en fonction de chaque résultat.
Vous trouverez les résultats dans le manuel d‘utilisation du semoir pneumatique.

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

10 — Jalonnage

1 — Sur I’écran principal, appuyer sur la 2 — Appuyer sur la touche ME pour
touche ME programmer le jalonnage

o 0.0/ 100.0kg/ha @ = 0.0/ 100.0kg/ha
= 0.0/ o0.okg/ha E = 0.0/ ©0.o0kg/ha

i

B
© 0.0 k" 1/ 1 @ 0.0 knn’ 1/

C3h 0 Tr/mn % 0.0 ha/n 0 Tz/mn % 0.0 nhasn

(G

3 — Sélectionner l'onglet rouge 4 — Dans cet écran, naviguez pour trouver le
rythme de jalonnage calculé et validé.

REGLAGES

Jalonnages

©

Arr

Indiv. Long. Gauc. Droite
0( 0 O O0|O0

©l0|0|0|0

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

10 — Jalonnage / Passage de pulvérisateur au milieu d’un passage de semoir

5 — Pour un 1°" exemple, on va prendre un pulvérisateur
de 21 m et un semoir de 3 m, ce qui fait (21/3=7) 7
passages de semoir pour un passage de pulvérisateur

©
©
©
[@
©

7 — Au 48™e passage, les valves de jalonnage
s’activent « le logo apparait »

= 0.0/ 100.0kg/ha
ﬁ 0.0/ 0.0kg/ha  [FEEETLee:

00w | | 4/ 7
0Tr/mn% 0.0 ha/n

6 — Les valves gauches et droites s’activeront au
4éme nassage, appuyer sur la touche ME

Em REGLAGES ‘ mE
1 Jalonnages

Long. | Gauc. |[Droite

Indiv.| Long. Gauc.|Droite
0| 0|0/ 0|0

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

10 — Jalonnage / Passage de pulvérisateur au milieu d’un passage de semoir

Semoir de 3m avec un pulvérisateur de 15m
Semoir de 6m avec un pulvérisateur de 30m Autre exemple

Y

1

=
T
|

SN —

Entree du tableau de commande : Position de traceur ;

A
|
%

Fr/ Mars 2026 @AGHISEM®
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Régulation ISOBUS

10 — Jalonnage / Passage de pulvérisateur a cheval sur 2 passages de semoir

5 bis — Reprendre les étapes 1 a 4. Pour
I'exemple on prend un pulvérisateur de 24 m et
un semoir de 3 m (24/3 = 8 passages). Dans ce
cas de figure, une seule valve sera active.

Choisir par quel coté du champ on commence
pour sélectionner la valve de gauche ou droite.
Memo simple on commence par le coté gauche
du champ on prend la valve de Gauche

5 bis — En naviguant avec la molette, aller surla 6 bis — La valve de gauche s’activera au 4°™¢ passage et 5¢me
ligne 8G et valider passage. Appuyer sur la touche ME

E REGLAGES

Jalonnages

o
E

N°r. Long. Gauc. Droite

Indiv. Long. Gauc. Droite
0 0/ 0,0 O

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

10 — Jalonnage / Passage de pulvérisateur a cheval sur 2 passages de semoir

7 bis — — Au 4¢™e passage, la valve gauche 8 — Au 58™e passage, la valve gauche s’active
s’active pour la premiere fois pour la seconde fois

= 0.0/ 100.0kg/ha z o i 0.0/ 100.0kg/ha
B 0.0/ o0.okg/ha WETEELED / 0.0/ o0.o0kg/ha

B 0.0 nhasn
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Régulation ISOBUS

11 — Jalonnage / Utilisation
La touche ME de I'écran permet d’aller sur les La touche ME permet de passer a un passage de
parameétres du jalonnage plus manuellement

= 0.0/ 100.0kg/ha ’ = 0.0/ 100.0kg/ha
= 0.0/ o.okg/ha : = 0.0/ o0.oka/ha

& 0.0 «kmn" 1/ 1 & 0.0 kn/mn’ 4/

1 0 Tr/mn 0.0 hasn T ; 0 / 0.0 / 9
A 29 Q n| Tr/mn 5D ha/h Em

La touche ME permet de passer a un passage de La touche ME permet de bloquer sur le passage ou |'on est (en cas
moins manuellement de levée, baissée plusieurs fois sur le méme passage)

& 0.0/ 100.0kg/ha : & 0.0/ 100.0kg/ha
= 0.0/ 0.0kg/ha : = 0.0/ o0.o0ka/ha

@ 0.0kwn’ § 5/ 8 ok & 0.0 knm” 8
ea 0 Tr/mn @ 0.0 ha/n 7 0 1z/mn @ 0.0 hasn

N )AGRISEM®




Régulation ISOBUS

12 — Modulation de dose manuel
Deux solutions de modulation: La touche ME permet daugmenter Ia
- Soit par produit (trémie) en ROUGE temporairement de 10 % a chaque pression
- Soit I'ensemble des produits, en BLEU ‘

@ : : 1%
0.0/ 100.0kg/ha 5 @ 8 : (
= 0.0/ ©0.okg/ha G"

0.0 km/n® 1/ 1
0 Tr/mn @ 0.0 hasn

& 0.0 kmsn’ 1/ ﬁa
SN
63 0 1r/mn % 0.0 ha/n 7o

&

La touche ME permet de revenir a la dose normale

La touche ME permet de diminuer temporairement la
dose de 10 % a chaque pression

0.0/ 50.0kg/ha |
0.0/ o0.okg/ha

. /n it

& 0.0 ke’ @1/ 1
0TI/mn® 0.0 hasn

@AGHISEM®
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Régulation ISOBUS

13 — Information surface

1- Appuyer sur la touche ME pour visualiser les 2 — Sur cet écran, on peut voir la surface semée depuis la
informations de surface derniere remise a 0 du produit (trémie). En appuyant sur

o i 0.0/ 100.0kg/ha
= 0.0/ ©0.0kg/ha

%) 0.0 km/n®

€§ 0 Tc/mn @ 0.0 hash

1/

1

£

3- Appuyer sur la touche ME pour mettre le
compteur du produita 0

COMPTEURS

BOOM 1

Surface
0.18 ra
Volume
18.94 «q
Rendement surface
2.69 hasn

la touche ME, vous accédez aux autres produits (trémies)

COMPTEURS

BOOM 1

Surface
0.00 ra
Volume
0.00 kg
Rendement surface
0.00 hasn

Appuyer sur la touche Me pour voir le compteur général de la
machine

COMPTEURS

BOOM 1

Surface
0.00 ra
Volume
0.00 «q
Rendement surface
0.00 hasn

AGRISEM’




Régulation ISOBUS

14 — Information surface / Missions

Sur cet écran s’affiche les totaux de différents
critéres, sans remise a zéro possible

s=| COMPTEURS GENERAUX E%D

Appareil attelé

Temps service
7:34 b min
Temps total
0:05 h min
Distance totale
0 km
Surface totale
0 ha
Rendement surface
2.74 hasn

1 - Il est possible d’avoir plusieurs comptages de
surface, pour cela appuyer sur la touche ME

COMPTEURS

BOOM 1

Surface
0.18 ra
Volume
18.94 «q
Rendement surface
2.69 hasn

Appuyer sur la touche Me pour revenir au

menu précédent

s=| COMPTEURS GENERAUX

Appareil attelé

Temps service
7:34 h:-nmin
Temps total
0:05 r:-min
Distance totale
Okm
Surface totale
Oha
Rendement surface
2.74 ha/n

2 - Sélectionner « renommer » en appuyant dessus , pour

changer le nom

LISTE DES MISSIONS

{1]u ]

Mission
000
Renommer :

fooo

&

ot

>

AGRISEM’




Régulation ISOBUS

14 — Information surface / Missions

3 - Appuyer sur la touche ME pour lancé Ia
mission

LISTE DES MISSIONS
AGRISEM

Mission
AGRISEM
Renommer :
AGRISEM

1
L

5 — une fois la mission finie, vous pouvez
I'arréter en appuyant sur la touche ME:

LISTE DES MISSIONS

AGRISEM

Mission
AGRISEM
Renommer :
'AGRISEM
Produit
BOOM 1
Surface
0.00 na
Volume
0.82 kg

4 — La mission est lancée, appuyer plusieurs fois sur
la touche ME pour revenir a I'écran de travail.

LISTE DES MISSIONS

AGRISEM
Mission
AGRISEM
Renommer :

Surface
0.00 ra

Volume
0.82 kg

o]

6 — vous pouvez relancer par la suite la mission par la touche

3, la supprimé par la touche 2. Appuyer plusieurs fois sur la
touche 1 pour revenir a I'écran de travail

LISTE DES MISSIONS

AGRISEM

Mission
AGRISEM
Renommer :

[AGRISEH

Produit
BOOM 1
Surface
0.07 na
Volume
7 .56 kg

]

-
v
>

AGRISEM’




Régulation ISOBUS

15 — Mode Multi configuration

1- Sur le menu principal, appuyer sur la touche ME

= 0.0/ 100.0kg/ha

(i)

= 0.0/ o0.okg/ha [EILESN

1/ 1
0TI/mn® 0.0 ha/n

3 — Appuyer sur la touche 11

W@ CONFIGURATION

]

2

2 — Appuyer sur la touche 8

4 — Appuyer sur la touche la machine pour
accéder aux différentes configurations.

Gestionnaire

chine
DSF P 2P2D

Renommer :
DSF P 2P2D
ME-default
DSF P 2P2D

@AGFIISEM@



Régulation ISOBUS

15 — Mode Multi configuration

5 — Sélectionner la configuration souhaitée

© obsF p zp20

DSF P 1P/2D

6 — Valider la configuration, le boitier redémarre

automatiquement.

Gestionnaire

Machine

Renommer :
DSF P 1P/2D
ME-default
DSF P 1P/2D

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

16 — Mode diagnostic

1- Pour aller dans le mode diagnostic, appuyer 2 — Appuyer sur la touche 9 pour I'ECU
sur la touche ME

= 0.0/ 100.0kg/ha @
= 0.0/ o.

[

& 0.0 «m/n" 1/ 1
0 Tz/mn @ 0.0 hasn

3 — Appuyer sur la touche ME pour voir la 4 — Appuyer sur la touche ME pour revenir a
version du logiciel I'étape 2

DIAGNOSTIC DIAGNOSTIC

ECU Logiciel

N° de série: B23048 Fabr. MUELLER-ELEKTRONIK
N® d'article 3028501101 Machine : [ISO0BUS DRILL
Materiel: 03.03.00.00 Logiciel : 5.0.12.0
Tension puiss.: 11.928. Date fabr. : 2025-04-14
Tension capteur 11.939. Date fabr. : 13:21
Terminaison ISOBUS ON Pool : B0O173
Charge bus ISOBUS : Hyd. :00.01.06.00 MO3

o

] 3%

Charge Sub-BUS:
[ ] 0%

AGRISEM’




Régulation ISOBUS

16 — Mode diagnostic
5 — Appuyer sur la touche 8

6 — Appuyer sur la touche ME

CONFIGURATION

7 — Premiére page du Menu diagnostic

DIAGNOSTIC

Fonction

Fréquence

0 Hz
Vitesse de rotation

0 Txr/mn
Impulsions

0

Valeur sortie LS
PUM 0.0=x

Information importante:

Suivant la configuration de la machine, les
fonctions peuvent étre différentes.

Les dénominations suivantes:

MA : ECU Master (premier ECU)
1S : ECU supplémentaire numéro 1
2S : ECU supplémentaire numéro 2

Les chiffres qui suivent « MA » encadrer en BLEU,
correspondes a 'emplacement du branchement de
la fonction. Voir le tableau de la boite de dérivation

partie 17.
@ AGRISEM’




Régulation ISOBUS

16 — Mode diagnostic

5- Appuyer sur la touche suivante pour aller
dans les autres pages Fonctio

DIAGNOSTIC

Fonction

Fréquence MA41
0 Hz
Vitesse de rotation MA41l
0 Tr/mn
Impulsions MA41
0

Valeur sortie LS MA15
PWM 0.0+«

Fonction 1

DIAGNOSTIC

Fonction : 1

Fréquence MA35
0 Hz
Vitesse de rotation MA35
0 Tr/mn
Impulsions MA35
0

yaleur sortie LS MA28

1

Touche 1 : remise a zéro
Touche 2 : page suivante

MA 15 : Moteur 1
MA 41 : Moteur 1 encodeur

Ps: Pour tester le moteur, mettre a
50% la valeur de sortie LS. Le
moteur doit tourner a 50% de sa
capacité, soit environ 1125
Tr/min.

Touche 1 : remise a zéro
Touche 2 : page suivante

MA 28 : Moteur 2
MA 35 : Moteur 2 encodeur

Ps: Pour tester le moteur, mettre a
50% la valeur de sortie LS. Le
moteur doit tourner a 50% de sa
capacité, soit environ 1125

. @AGHISEM®




Régulation ISOBUS

16 — Mode diagnostic

* Fonction 2

DIAGNOSTIC

Fonction : 2

Fréquence 1541
0 Hz

Vitesse de rotation 1541
0 Tx/mn

Impulsions 1541
0

Valeur sortie LS 1515

* Fonction 3

DIAGNOSTIC

Fonction : 3

Fréquence 1535
0 Hz

Vitesse de rotation 1535
0 Tr/mn

Impulsions 1535
0

Valeur sortie LS 1528

Touche 1 : remise a zéro
Touche 2 : page suivante

MA 15 : Moteur 3
MA 41 : Moteur 3 encodeur

Ps: Pour tester le moteur, mettre a
50% la valeur de sortie LS. Le
moteur doit tourner a 50% de sa
capacité, soit environ 1125
Tr/min.

Touche 1 : remise a zéro
Touche 2 : page suivante

MA 28 : Moteur 4
MA 35 : Moteur 4 encodeur

Ps: Pour tester le moteur, mettre a
50% la valeur de sortie LS. Le
moteur doit tourner a 50% de sa
capacité, soit environ 1125

. @AGHISEM®




Régulation ISOBUS

16 — Mode diagnostic

Fonction 12

DIAGNOSTIC
Fonction : 12

Fréquence MA38
0 Hz

Vitesse de rotation MA38
0 Tx/mn

Impulsions MA38

0

Fonction 14

DIAGNOSTIC
Fonction : 14

Fréquence MA40
0 Hz
Vitesse de rotation MA40
0 Tr/mn
Impulsions MA40
0

Touche 1 : remise a zéro
Touche 2 : page suivante

MA 38 : turbine

Touche 1: remise a zéro
Touche 2 : page suivante

MA 40 : capteur de distribution 1

@AGHISEM®




Régulation ISOBUS

16 — Mode diagnostic

- Fonction 15

DIAGNOSTIC

Fonction : 15

Fréquence MA31
0 Hz

Vitesse de rotation MA31
0 Tz/mn

Impulsions MA31
0

Fonction 16

DIAGNOSTIC

Fonction

Fréequence
0 Hz
Impulsions

0

Touche 1: remise a zéro
Touche 2 : page suivante

MA 31 : capteur de distribution 2

Touche 1: remise a zéro
Touche 2 : page suivante

MA 30 : Radar (prise de vitesse)

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

16 — Mode diagnostic

Fonction 17

DIAGNOSTIC

Fonction : 17

Pont complet MA23/MA22
Stop

Fonction 18

DIAGNOSTIC

Fonction

Pont complet MA21/MA20
Stop

Touche 2 : page suivante

MA 22/23 : Valve de Jalonnage Gauche

Touche 2 : page suivante

MA 20/MAZ21 : Valve de jalonnage Droite

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

16 — Mode diagnostic

* Fonction 31

DIAGNOSTIC

Fonction

Entrée
high

* Fonction 93

DIAGNOSTIC

Fonction :

Valeur sortie HS
low

93

MAZ4

Touche 2 : page suivante

MA 39 : capteur de position de
travail

Touche 2 : page suivante

MA 24 : Eclairage de trémie

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

16 — Mode diagnostic

* Fonction 94

DIAGNOSTIC

Fonction

Valeur sortie HS
low

Fonction 95

DIAGNOSTIC

Fonction

Valeur sortie HS
low

Touche 2 : page suivante

MA 26 : Gyrophare

Touche 2 : page suivante

MA 27 : Phare de travail

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

16 — Mode diagnostic

* Fonction 96

DIAGNOSTIC

Fonction

Entrée
high

Fonction 97

DIAGNOSTIC

Fonction

Entrée
low

Touche 2 : page suivante

MA 34 : Interrupteur de calibration

Touche 2 : page suivante

MA 3 : capteur de trémie Niveau
Bas 1

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

16 — Mode diagnostic

* Fonction 98

DIAGNOSTIC

Fonction

Entrée
low

* Fonction 99

DIAGNOSTIC

Fonction

Entrée
low

Touche 2 : page suivante

MA 2 : capteur de trémie Niveau
Bas 2

Touche 2 : page suivante

MA 2 : capteur de trémie niveau
Haut 1

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

16 — Mode diagnostic

Fonction 100

Fonction :

DIAGNOSTIC Touche 2 : page suivante

Entreée

Tou MA 36 : capteur de trémie niveau

Haut 2

* Le mode diagnostic est la pour vérifier si les commandes envoyées par le
moniteur sont bien réceptionnées par les différents organes de la machine, ainsi
gue les informations des capteurs sont bien transmises au moniteur.

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

17 — Mode Montage = Tableau de la boite de dérivation

Exemple d’un bornier pour une DSF 1600

Bornier
(F7) Fusible 15A GNDL = neutre
(GNDL) 12VL
A 19 A 17 A 15 A 13 All A9 A7 A5 A3 Al —
— =
1 partie L (28) (26) (24) (22) (20) (13) (11) (9) (Z7) (5) | | &
_z
Faire attention le Alimentation Moteur 2 Valve de jalonnage Valve de jalonnage g %
> bornier est coupéen2 | S€mettre enAl9et Gyrophare Eclairage de latrémie | gauche +(Branchersur | droite +(Brancher sur 3
g partie 1111 S17* (12v+sig) signale ) signale) S
g
O GNDL = neutre
wn A 20 A18 A 16 Al4 Al2 A 10 A8 A6 A4 A2 —
=
(15) (27) (25) (23) (21) (19) (12) (10) (4) (Q =)
2 partie . %‘
Alimentation Moteur 1 Valve de jalonnage Valve de jalonnage % %
se mettre en A20 et Phare de travail gauche + (Brancher sur | droite + (Brancher sur =
S24* (12v+sig) signale ) signale) §
S 23 | 21 | S 19 | S17 S 15 S 11 s9 s7 S5 Ss3 S1
9 4 (35) (31) l1ﬂ (w w {Q (37) (w | |
Capteur de position Capteur impulsion Capteur de Capteur de trémie 1| Capteur de trémie
_ de travail moteur 2 * distribution 2 niveau haut 2 niveau haut
QN N
P = s | T
o g 5 ol 12 VE
— Z =2 E GNDE = neutre
m 2|8 |2 S24 S22 S20 s16 S14 S 12 S10 S8 S6 S4 52
v = «
C _E a2 (41 (40) 38) (39) (30) (13) (12) 14 (3) () )
S | =
= Capteur impulsion Capteur de Capteur de vitesse Interrupteur de Radar Capteur de trémie 1| Capteur de trémie 2
moteur1* distribution 1 turbine Calibration niveau bas niveau bas
12 VE
GNDE = neutre

Correspondance avec le mode diagnostic

AGRISEM’




Régulation ISOBUS

17 — Mode Montage = Tableau de la boite de dérivation

(ap)

.‘I.F-i-';,-;_-
\

SRR

‘cﬁ_
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4
o]‘
|

Our
—t
D
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Régulation ISOBUS

17 — Mode Montage = Tableau de la boite de dérivation

Couleurs colliers

Désignation

JAUNE

Capteur de position de travail

Capteur de distribution 1

Capteur de distribution 2

Capteur de trémie niveau haut — trémie 1

Capteur de trémie niveau haut — trémie 2

Capteur de trémie niveau bas — trémie 1

Capteur de trémie niveau bas - trémie 2

Capteur de vitesse de turbine

Interrupteur de calibration

Radar ou GPS

Moteur 1

Moteur 2

Phares de travail

Fr7/viars 2026




Régulation ISOBUS

17 — Mode Montage = Tableau de la boite de dérivation

Faire attention aux fils moteurs, il faut
toujours les brancher dans cet ordre.

Vert = SIG
Rouge = 12V

Marron = 12V
Bleu = SIG

Blanc = OVE

Les capteurs de trémies sont branchés en S1 et S2

3 Noir = SIG 3 Vert =SIG
2 Marron =12V 2 Marron =12V

1 Bleu = OVE 1 Rouge = OVE

Fr/ Mars 2026 @AGHISEM®




Régulation ISOBUS

17 — Mode Montage = position du capteur de turbine

Cote a respecter = 44mm
De I'extrémité du capteur au support
moteur.

@AGHISEM®



Régulation ISOBUS

18 — Messages d’erreur

Alarme ISO

Cause probable

ID [Texte du message d’alarme Solution possible

Laconfiguration a été modifiée. Le calculateur ) . L, . ) , ,
002 redémarre Laconfiguration a été modifiée. Attendez que le calculateur ait redémarré.

Entréetrop basse. Lavaleur saisie esttrop basse. Saisissez unevaleur plus élevée.

[ 006_[Données transférées avec succes. ! |
Cette procédure n’est pas autorisée siune mission [Unemission est activée dans , . L.
008 o, L L Désactivez lamission.
est activée dans l'application ISOBUS-TC. lapplication ISOBUS-TC.
Erreurlors de Uinitialisation de la configuration du L, o, L . .
010 Le Control-Layer a été mal configuré. Vérifiez la configuration.
Control-layer.

Plusieurs ISOBUS-TC ayant le méme
numéro sontconnectés a 'ISOBUS.

L’enregistrement d’une mission interne a été Le produitachangé au cours de
interrompu en raison d’un changement de produit. |Uenregistrementd’une mission interne.

012 |Plusieurs ISOBUS TC ontle méme numeéro. Changez le numéro.

014 Sélectionnezle produitd’origine.

Fr / Mars 2026 (_I\QAGRISEM‘E




Régulation ISOBUS

18 — Messages d’erreur

Enregistrement existe déja. Un enregistrementidentique existe déja. [Vérifiez 'enregistrement ou modifiezle nom.

L’enregistrement choisi estintrouvable.
Aucun testdecalibration n’aencoreété |Choisissez un autre enregistrement ou effectuez un test
045 |Enregistrementintrouvable. effectué pour le produit choisi. de calibration pour le produit choisi.

Vous devezd’abord supprimer un enregistrement avant
de pouvoiren mémoriser un autre.

047 |Basededonnées pleine. Labasededonnées est pleine.

arme hydraulique

ID |Texte du message d’alarme Cause probable Solution possible
Tableau hydraulique incompatible avec Letableau hydraulique ne coincidepas  |Utilisezun autre tableau hydraulique ou modifiez la
201 |configuration. avec la configuration du calculateur. configuration.

Pause dans le mouvement de traceur. Vitesse trop
203 |faible.

Lavitesse detravail est trop faible. Augmentez lavitesse de travail.

Fr / Mars 2026 (_I\QAGRISEM‘E




Régulation ISOBUS

18 — Messages d’erreur

402

Turbinetrop rapide.

La pression esttrop basse.

Alarme régulation
ID [Texte du message d’alarme Cause probable Solution possible
Laconsigne devitesse de rotation réglée
sesitue en dehors des limites prédéfinies
Laconsigne devitesse derotation paramétrée pour |pourlacommandedelaturbineavecce |Modifiezles limites minimale et maximale de laconsigne
400 |laturbinen’estpasvalide. Produit : xxxx. produit. devitesse derotation pour ce produit.

Lavitesse derotation actuelledela
turbine est plus élevée que lavaleur
prédéfinie dans le parametre « Tolérance
V.R.turbine».

Lapression d’un capteur linéaire est
inférieure alavaleur du parametre «
Valeur minimale ».

Réduisez lavitesse derotation de laturbine ou modifiez
lalimitedetolérance.

Augmentez la pression ou modifiez le paramétre « Valeur
minimale ».

Le dosage a été arrété car lamachine n’est pas Lamachinen’apas été totalement
totalement relevée. Relevez la machine. relevée. Relevez la machine.

408

Arbre de dosage arrété.

Le capteur devitesse derotation de
l'arbre de dosage n’enregistre aucun
mouvement de celui-ci.

Arrétez-vous immédiatement ! Eliminez lacause du
probléeme.

Fr / Mars 2026 (_I\QAGRISEM‘E




Régulation ISOBUS

18 — Messages d’erreur

411

413

417

Lacommande de dosage ne peut pas respecter la
consigne.

L’application a été arrétée en raison d’unevitesse
d’avancement trop élevée.

Turbinetrop rapide. Le dosage a été arrété.

Latrappe de calibration est ouverte. Veuillez la
fermer.

Vous avanceztrop rapidement ou trop

lentement. A lavitesse actuelle, il n’est
pas possible d’atteindrelaconsigne

Lavitesse d’avancement est trop élevée.

Lavitessederotation actuellede la
turbine est plus élevée que lavaleur du
paramétre « Max trs/min ».

Alarmes spécifiques machine

Latrappe de calibration est ouverte bien
que ’épandage soiten cours.

Avancez plus lentement ou plus rapidement de maniere
aceque le calculateur puisseréguler ladose appliquée

Réduisez lavitesse d’avancement.

Réduisez lavitesse derotation de laturbine ou modifiez
son parameétre « Max trs/min ».

Fermezlatrappe de calibration.

Texte du message d’alarme

Cause probable

Solution possible

Liaison interrompue.

Laliaison avec un module ERC a été
interrompue.

Vérifiez les cables.

Fr / Mars 2026 (_I\QAGRISEM‘E




Régulation ISOBUS

18 — Messages d’erreur

Latension d’alimentation des modules |Vérifiez latension d’alimentation et la batterie du

604 |Tension d’alimentation trop faible. ERC esttrop basse. véhicule

Un circuitde charge ouvert a été détecté |Vérifiezles cables et si le dispositif de débrayage est
606 |Charge ouvertecircuit électr. surun module ERC. présent.

Le systeme contréleur de semis n’a

608 [Aucun débit de semences détecté. | i L
détecté aucun débit de semences.

Vérifiez le systéme controleur de semis.

. L Iln’yapas assezde semences ou . ..
611 [Niveau detréemietrop bas. , . . Remplissez la trémie.
d’engrais dans latrémie.

Lacommande du trongon gauchedure

613 |Dépassement du temps d’ouvertured’un trongon. Vérifiez siquelque chose bloque.

trop longtemps.

Aucun fluxde produit n’a été détecté Vérifiez le fluxde produit et s’iln’y a pas éventuellement

618 |Pasdefluxdeproduitdans lerang actif détecté. ) . )
dans unrang actif. un blocage dans unetubulure d’alimentation.

. . ) ) _ |Unfluxde produittrop faible a été détecté| N
620 [Fluxdeproduittrop faible détecté dans lerang actif. . Vérifiez la calibration.
dans unrang actif.

. . L, Le bouton de calibration a été activé avant . . .
622 |Bouton de calibration est activé. Relachezle bouton de calibration.

l'ouverture du masque de calibration.
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18 — Messages d’erreur

Indexde module indéfini. Uneerreur logicielle s’est produite. Mettez-vous en relation avec le SAV.

Le moteur est arrété. Le moteur MRC s’est arrété. Vérifiez les cables.

640 |Vitessederota.non atteinte.

642 |Tension decomm.trop faible.

650 |[Liaisoninterrompue.

660 [Liaisoninterrompue.

664

Erreur détectée au niveau du capteur PLANTirium®.
Tauxd’encrassementtrop élevé.

Le module MRC n’a pas atteint lavitesse
derotation requise.

Latension de commande surle module
MRC est trop faible.

Laliaison avec le capteur AlIRidium® a été
interrompue.

Laliaison avec le répéteur CAN a été
interrompue.

Le capteur est encrassé. Lasensibilité ne
correspond pas au produit sélectionné.

Vérifiez les cables. Vérifiez les éléments semeurs.

Vérifiez les cables.

Vérifiez les cables.

Vérifiez les cables.

Nettoyez le capteur et/ou modifiez la sensibilité pour le
produit.

Fr / Mars 2026 (_I\QAGPISEM‘E




Régulation ISOBUS

18 — Messages d’erreur

666

Erreur détectée au niveau du capteur PLANTirium®.
Tension inférieure alatension d’alimentation.

Latension d’alimentation minimale n’est
plus atteinte.

Vérifiez les cables.

668 Lavitesse detravailest en dehors de laplage des Lavitesse detravail est trop élevée ou trop | Vérifiez que vous vous trouvez dans la plage de vitesses
vitesses. faible. guevous avez déterminée lors du test de calibration.

670

672

Erreur controleur de semis. Erreur : Capteur:

Fluxde produit détecté dans rang inactif

Uneerreur s’est produite dans le systeme
controleur de semis.

Un fluxde produit a été détecté dans un
rang inactif

Vérifiez le systéme controleur de semis.

Vérifiez lacoupure.

681

688

Indexde module indéfini.

des socs

Un module de commande/surveillance
non configuré a été détecté.

Laconsigne ne peut pas étrerespectée. Pression

Laconsignerequise pour le vérin linéaire
n’apas été atteinte.

Vérifiez le nombre de modules configurés ou raccordés.

Vérifiez ’absence de blocage au niveau du vérin linéaire.

690

Erreur détectée dans lerépéteur CAN.5V -Tension

défect.

Lerépéteur CAN est défectueux.

Veuillez contacter le service apres-vente.
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Erreur détectée dans lerépéteur CAN.2,5V - o i ) . .
692 . i Lerépéteur CAN est défectueux. Veuillez contacter le service apres-vente.
Tension défect.

Erreur détectée dans lerépéteur CAN. 12 VL - Lasourcedetension de puissance est o R
694 Vérifiez les cables.

Tension défect. défectueuse.

Erreur détectée dans lerépéteur CAN. Erreur lors de [Uneerreur a été détectée lors de L .
696 Vérifiez les cables.

l'adressage. lapprentissage de 'adresse.

698 |Transfert du fichier Log démarré. Message quand terminé. _
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ID |[Signification

19 Leterminalnedispose pas d'une mémoire
suffisante.

ME ISO Seeder Planter

91 Larésolution en hauteur est trop faible pourles
icones defonction (moins de 32 pixels).

23 Leterminalne supporte pas une palettede 256
couleurs.

26 Ilyauneerreurde configuration des entrées et des
sorties.
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